(( M S M AIS, RACON Y TELECONTROL

Baliza radar de frecuencia agil

El Racon RBM4 es una baliza radar de ultima ge-
neracion, de frecuencia agil, que funciona en las
bandas maritimas de radar Xy S, proporcionando
un servicio importante a los navegantes cuales-
quiera que sean las condiciones meteoroldgicas.

Tecnologia electrénica punta

El RBM4 incorpora componentes de tecnologia
electronica punta en sistemas radar aplicada a
las ayudas a la navegacion, tales como ldgica
programable y matrices de antenas sobre circui-
tos flexibles.

ERBM4 ¢ MsM i
Utilizacion de codigo Morse

programado

El Racon responde de forma activa a todos los
radares que se encuentren dentro de su alcan-
ce, utilizando un codigo Morse programado que
permite su localizacion e identificacion sobre una
pantalla radar de navegacion.

Su disefio cumple con las Recomendaciones de
la IALAy los estandares de la IMO.

CARACTERISTICAS

+ Respuesta en las bandas X y S.

+ Supresion avanzada de I6bulos laterales SLS, con el fin de me-
jorar los impulsos reales a los cuales debe responder.

+ Tanto la duracion de respuesta del codigo Morse como el
tamafio de la senal en la pantalla de radar son programables
antes de su instalacion.

+ Potencia de transmisor: TW en ambas bandas.

+ Receptor de sensibilidad configurable.

- Longitud de respuesta automatica.

+ Puerto serie de comunicaciones RS-232.

+ Configuracién mediante PC o APP Android (tablet y maovil).

+ Proteccion contra inversion de polaridad y sobretensiones
transitorias.

« Amplio rango de alimentacion.
+ Bajo consumo energético.
+ Peso reducido.

« Libre de mantenimiento.
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Eje instalacion
(Standard)

MsM Racon
Sistema de configuracién

Nimero 1D xox: [214 | 4

Cédigo Morse  xx: 3 7 (( MSM
,

Escala respuesta xx: 10

Banda X Banda §

- S22

APP Android

Especificaciones sujetas a cambio sin
previo aviso.
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Especificaciones

Cédigos de respuesta:

Potencia de salida:
Retardo en la respuesta:

Velocidad de respuesta
(cada banda):

Respuesta azimutal:
Comunicaciones y
programacion:
Actividad programable:
Reposo programable:

Supresion de Iébulos
laterales (SLS):

Rango de temperatura:
Materiales:

Grado de estanqueidad:
Peso:

Fijaciones:

Rango de frecuencia

A-Z,0-9, SW-SE-NE-NW codigos Morse, seguin
IMO A530
1 W tipica (Bandas Xy S)

<700 ns (Bandas Xy S)
10 KHz

360°

Puerto serie RS-232

3 Salidas logicas de estado
1 Entrada logica de control.
0 a 60 segundos

0 a 60 segundos

Avanzada

-40° a +70°C
Aluminio y poliamida
P67

14 kg

6 taladros @10 cada 60° en un diametro de 254
mm, como estandar

Banda X:
Banda S:

9.300 - 9.500 MHz
2.900 - 3.100 MHz

Sensibilidad del receptor (regulable)

Banda X:
Banda S:

Antena

-50 dBm
-50 dBm

Diagrama horizontal:

Diagrama vertical:

+ 2 dBen bandas Xy S/ 360° horizontal
+ 3 dB en bandas Xy S/ 22° vertical.

Polarizacion
Banda X: Horizontal
Banda S: Horizontal y vertical

Tension de alimentacion

Rango:

Consumo de potencia

9a36Vdc

Media nominal:
Maxima (X+S):

Reposo:

Opciones

120 mA @ 12V (1,44 W)
1.400 MA@ 12V (16,8 W)
<01 W

Base de adaptacion, diametro 200 mm

Asas de izado y transporte

Version ATEX, RBM4-EX

Mdodulo interfaz para telecontrol

Configuracion App Android de serie

Accesorios

Cable de programacion
Cable de alimentacion

Manual de usuario

msm@mesemar.com / x www.mesemar.com
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” MTU AIS-C

TRANSPONDEDOR UNIVERSAL AIS COMPACTO

MTU AIS-C

Informaciéq qutomética de la
posicion GPS

El Transpondedor MTU AIS-C es un dispositivo
compacto AIS AtoN, que proporciona informa-
cion de modo automatico sobre la posicion GPS
de la sefial maritima; facilitando la localizacion e
identificacion de boyas, balizas y faros sobre la
carta nautica de un bugue o una estacion base
AIS en tierra.

Antena GPS compacta

Este dispositivo alberga una envolvente de triple
proteccion ambiental y la antena GPS en su in-
terior de forma compacta. El transpondedor AIS
es capaz de enviar sefiales de estado y alarmas
procedentes de cualquier tipo de baliza, giratoria
o destelladora, sin necesidad de instalacion de
sensores adicionales.

Minimo consumo energético

Adicionalmente, puede transmitir datos meteoro-
l6gicos y oceanograficos, tales como corriente,
altura de olas, mareas, y direccion e intensidad
del viento; todo ello con un minimo consumo
energético.

El Transpondedor compacto MTU AIS-C cumple
los requerimientos IMO, IEC, ITU e IALA.

CARACTERISTICAS

+ Emision de datos de identificacion de la ayuda a la navegacion
(AtoN) mediante el Mensaje 21, asi como datos bdsicos de
estado de funcionamiento.

+ Capaz de transmitir datos meteoroldgicos y oceanograficos a
través del Mensaje 8.

+ Ideal para monitoreo y telecontrol de balizas, proporcionando
alarmas y estados mediante el Mensaje 6.

+ Fabricado segun normas IEC AIS Aids to Navigation, IEC
62320-2, IEC 60945, IEC 611081, IEC 61162-1/2, ITU-R
M.1371-4, IALA A-126.

- Certificaciones aprobadas por BSH, R&TTE, BSH, FCC (USA) e
IC (Canada).

« Disponible en dos versiones:
MTU AIS-C1: Tipo 1, sélo emisor.
MTU AIS-C3: Tipo 3, emisor-receptor.

+ Capacidad de generacion de ayudas a la navegacion (AtoN)
virtuales y sintéticas, asi como funcidn de repetidor.

+ Configuracion mediante software bajo entorno Windows y
comandos via radio VDL.

- Software de Centro de Monitoreo y Telecontrol via AIS
disponible.



= CONTENIDO DEL MENSAJE 6

MTU AIS-C

i CONTENIDO DEL MENSAJE 21

Numero MMSI / Nombre de la ayuda a la navegacion.
Tension de baterfa (V).

Corriente de baliza (A).

Corriente solar (A)

Estado baliza en modo Dia-Noche
Fallo en baliza.

Fallo en Racon.

Fuera de posicion.

Baja tension de bateria.

Fallo en el destellador.

Fallo en diodos LED.

Ritmo de destellos incorrecto.
Exceso de consumo de la baliza.

Numero MMSI / Nombre de la ayuda a la navegacion
Posicion WGS84.
Hora y fecha GPS.
Tipo de ayuda a la navegacion.
Indicador de AtoN: Real, Sintético, Virtual.
Alarma de fuera de posicion.
Alarma de fallo de Racon
Alarma de fallo de baliza
Estado baliza en modo Dia-Noche.
mm CONTENIDO DEL MENSAJE 8

i ALIMENTACION NUmero MMSI

Hora y fecha GPS.

Rango de alimentacion: 10a32Vc.c.

Temperatura del aire/viento: direccion y velocidad, media y pico.

Tipo 1: 0,06 Ah/dia. Presién atmosférica: media y tendencia.

Consumo tipico (*):

Tipo 3: 0,5 Ah/dia. Corriente y Nivel de marea.

*Emisién cada 3 min, a 12,5W. Temperatura del agua.

m= CARACTERISTICAS MODULO MTU AIS RF

156,025 a 162,025 MHz.
1,2, 5, 12,5W (ajustable).

Rango de frecuencia:

mm  INTERFACES MTU AIS-C

Potencia de transmisién:

Nimero de receptores: 2. -
E/S Digitales: 5 Entradas optoacopladas
Sensibilidad Receptor: <-107 dBm (Tipo 3). 2 Salidas de relé.
Frecuencia AIS 1: 161,975 MHz 25 Khz. 4 Entradas/salidas Configurables no aisladas.
Frecuencia AIS 2: 162,025 MHz 25 Khz. Entradas

2 Entradas aisladas 0-36V.
3 Entradas no aisladas 0-32V.
1Sensor de corriente 0,1a 5A.

Test de potencia de emisién y
medicién del ROE.

Autodiagnosis: Analégicas:

Puertos:

== Transmision Puerto RS-422 bidireccional 38.400 baud. NMEA 0183.

Puerto RS-422 entrada 38.400 baud. NMEA 0183.

Mensajes posibles:

21, 6, 8, 12, 14, 25, 26.

Transmision tipica:

Cada 3 min, programable.

Puerto bidireccional 38.400 baud. NMEA 0183.
Puerto entrada 38.400 baud. NMEA 0183.
2 Puertos RS-232 configurables. RS232 38400 NMEAO183

Control: Tipo 1: FATDMA. Puerto USB para configuracion.
Tipo 3: FATDMA, RATDMA. Bus SDI2.

= GPS

Receptor integrado: ‘50 canales. IEC 61108-1. mm NORMAS

Antena: ‘Activa 20 dB, interna.

IEC AIS Aids to Navigation. IALA A-126. Edicién 1.4.

IEC 62320-2. Edicién 1. IEC 61162-1/2. Edicién 2.0.

IEC 60945. Edicion 4. ITU-R M.1371-4.

== VERSIONES

IEC 61108-1.
MTU AIS-C Tipo 1:

MTU AIS-C Tipo 3:

‘Sélo Emisor.

‘Emisor y receptor.

== CARACTERISTICAS MECANICAS Y AMBIENTALES = OPCIONES

Dimensiones: @188 x 235 mm.

Estaciéon meteorolégica.

Sensor de marea (tierra).

Glonass.

Otros parametros y sensores disponibles.

Peso: 1,3 kg.

Rango de temperatura: -25°a 55°C.

Grado de estanqueidad: [IP 67.

4 unidades desmontables

Espantapajaros:

Especificaciones sujetas a cambio sin
previo aviso.

(‘,)MSM

Mediterraneo Sefales Maritimas, S.L. /% +34 96 276 10 22 /= msm@mesemar.com / * www.mesemar.com

c« Q0 @

SGS  “ SGS 7 SGS IALA



(( M s M AIS - RACON - TELECONTROL

Informacién a}utomética de la
posicion GPS

El Transpondedor MTU AIS es un dispositivo AIS
AtoN alojado en una caja estanca IP 67, que pro-
porciona informacion de modo automatico sobre
la posicién GPS de la sefial maritima; facilitando
la localizacién e identificacion de boyas, balizas
y faros sobre la carta ndutica de un buque o una
estacion base AIS en tierra.

No requiere instalacién de
sensores adicionales

Este dispositivo universal es capaz de enviar se-
Aales de estado y alarmas procedentes de cual-
quier tipo de baliza, giratoria o destelladora, sin
necesidad de instalacion de sensores adiciona-
les.

Minimo consumo energético

Adicionalmente, puede transmitir datos meteoro-
l6gicos y oceanograficos, tales como corriente,
altura de olas, mareas, y direccion e intensidad
del viento; todo ello con un minimo consumo
energético.

El Transpondedor MTU AIS cumple los requeri-
mientos IMO, IEC, ITU e IALA.

CARACTERISTICAS

+ Emision de datos de identificacion de la ayuda a la
navegacion (AtoN) mediante el Mensaje 21, asi como datos

MEDITERRANED” SthnLEs man bdsicos de estado de funcionamiento.
CyMsM e

e + Capaz de transmitir datos meteoroldgicos y oceanograficos a
través del Mensaje 8.

+ Ideal para monitoreo y telecontrol de balizas, proporcionando
alarmas y estados mediante el Mensaje 6.

+ Fabricado segun normas IEC AIS Aids to Navigation, IEC
62320-2, IEC 60945, IEC 611081, IEC 61162-1/2, ITU-R
M.1371-4, IALA A-126.

+ Disponible en dos versiones:
MTU AIS-1: Tipo 1, sélo emisor.
MTU AIS-3: Tipo 3, emisor-receptor.

+ Capacidad de generacion de ayudas a la navegacion (AtoN)
virtuales y sintéticas, asi como funcion de repetidor.

+ Configuracion mediante software bajo entorno Windows y
comandos via radio VDL.

+ Generador de alarma de posicidn por rotura de cadena (sélo
en boyas).

- Software de Centro de Monitoreo y Telecontrol via AIS
disponible.



MTU AIS

i CONTENIDO DEL MENSAJE 21

= CONTENIDO DEL MENSAJE 6

Numero MMSI / Nombre de la ayuda a la navegacion

Posicion WGS84.
Hora y fecha GPS.

Tipo de ayuda a la navegacion.

Indicador de AtoN: Real, Sintético, Virtual

Alarma de fuera de posicion.
Alarma de fallo de Racon.
Alarma de fallo de baliza

Estado baliza en modo Dia-Noche.

m= ALIMENTACION

Rango de alimentacion:

10a 32V c.c.

Consumo tipico (*):

Tipo 1: 0,06 Ah/dia

Tipo 3: 0,5 Ah/dfa.

*Emision cada 3 min, a 12,5W.

m= CARACTERISTICAS MODULO MTU AIS RF

Rango de frecuencia:

156,025 a2 162,025 MHz

Potencia de transmisién:

1,2, 5, 12,5W (ajustable).

Numero de receptores:

2.

Sensibilidad Receptor:

<-107 dBm (Tipo 3)

Frecuencia AIS 1:

161,975 MHz 25 Khz.

Frecuencia AIS 2:

162,025 MHz 25 Khz.

Autodiagnosis:

m= TRANSMISION

Test de potencia de emi-
sion y medicion del ROE

Numero MMSI

Tension de baterfa (V).

Corriente de baliza (A).

Corriente solar (A)

Estado baliza en modo Dia-Noche
Fallo en baliza.

Fallo en Racon.

Fuera de posicion.

Baja tension de bateria.

Fallo en el destellador.

Fallo en diodos LED.

Ritmo de destellos incorrecto.
Exceso de consumo de |a baliza.

= CONTENIDO DEL MENSAJE 8

Numero MMSI
Hora y fecha GPS.

Temperatura del aire/viento: direccion y velocidad, media y pico.

Presion atmosférica: media y tendencia

Nivel de marea
Temperatura del agua

== INTERFACES MTU AIS

E/S Digitales: 5 Entradas optoacopladas.

2 Salidas de relé

4 Entradas/salidas Configurables no aisladas.

Entradas Analégicas: | 2 Entradas aisladas 0-36V,
3 Entradas no aisladas 0-32V.
1 Sensor de corriente 0,1 a 5A

Mensajes posibles:

21,6,8,12,14, 25,26

Transmision tipica:

Cada 3 min, programable.

Puertos:

Puerto RS-4,2 bidireccional 38.400 baud. NMEA
0183

Puerto RS-4,2 entrada 38.400 baud. NMEA 0183.
Puerto bidireccional 38.400 baud. NMEA 0183.
Puerto entrada 38.400 baud. NMEA 0183.

Control:

= GPS

Tipo 1: FATDMA
Tipo 3: FATDMA, RATDMA

Receptor integrado:

‘50 canales. IEC 611081

2 Puertos RS-232 configurables.
Puerto USB para configuracion.
Bus SDIT2.

NORMAS

Antena:

== VERSIONES

‘Act\va 35dB. Externa

IEC AIS Aids to Navigation. IALA A-126. Edicion 1.4

IEC 62320-2. Edicién 1. IEC 61162-1/2. Edicion 2.0

IEC 60945. Edicion 4. [TU-R M.1371-4

MTU AIS-C Tipo 1:

‘Sé\o Emisor

MTU AIS-C Tipo 3:

== CARACTERISTICAS MECANICAS Y AMBIENTALES

‘Em\sor y receptor.

Dimensiones:

180 x 150 x 90 mm.

Peso: 1,6 kg
Rango de temperatura: -250% a2 55°C
Grado de estanqueidad: IP67.

(‘,)MSM
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IEC 61108-1.

= OPCIONES

Estacion meteorologica.
Sensor de marea (tierra).
Glonass

Otros parametros disponibles

Especificaciones sujetas a cambio sin
previo aviso.
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Informacién_ a}utomética de la
posicion GPS

La Unidad MTA es un dispositivo transpondedor
AIS AtoN alojado en una caja estanca IP 67, que
proporciona informacion de modo automatico
sobre la posicion GPS de la sefial maritima; faci-
litando la localizacion e identificacion de boyas,
balizasy faros sobre la carta ndutica de un buque
0 una estacion base AlS en tierra.

Disefiada para conectarse a
cualquier baliza

Esta unidad estad disefiada para ser conectada
a cualquier baliza del mercado que disponga de
puerto serie y protocolo NMEA 0183, pudiendo
transmitir datos de estado de funcionamiento.

Minimo consumo energético

Gracias a su minimo consumo energético, estos
dispositivos pueden integrarse en boyas y balizas
de tierra.

La Unidad AIS MTA cumple los requerimientos
IMO, IEC, ITU e IALA.

CARACTERISTICAS

+ Emision de datos de identificacion de la ayuda a la navegacion
(AtoN) mediante el Mensaje 21, asi como datos bdsicos de
estado de funcionamiento.

+ Ideal como unidad de monitoreo y telecontrol para balizas con
protocolo NMEA 0183, proporcionando alarmas y estados
mediante el Mensaje 6.

+ Fabricado segun normas IEC AIS Aids to Navigation, IEC
62320-2, IEC 60945, IEC 61108-1, IEC 61162-1/2, ITU-R

A M.1371-4, IALA A-126.
! + Minimo consumo energético (<0,1 Ah/dia, Tipo 1).
m + Disponible en dos versiones:
AN AlS w4 MTA-1: Tipo 1, sélo emisor.
\\\ /// MTA-3: Tipo 3, emisor-receptor.

7
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+ Capacidad de generacion de ayudas a la navegacion (AtoN)
virtuales y sintéticas, asi como funcion de repetidor.

+ Configuracion mediante software bajo entorno Windows y
comandos via radio VDL.

+ Generador de alarma de posicidn por rotura de cadena (sélo
en boyas).

- Software de Centro de Monitoreo y Telecontrol via AIS
disponible.



MTA

i CONTENIDO DEL MENSAJE 21

CONTENIDO DEL MENSAJE 6

Numero MMSI / Nombre de la ayuda a la navegacion

Posicion WGS84.
Hora y fecha GPS.

Tipo de ayuda a la navegacion.

Indicador de AtoN: Real, Sintético, Virtual

Alarma de fuera de posicion.
Alarma de fallo de Racon.
Alarma de fallo de baliza

Estado baliza en modo Dia-Noche.

== ALIMENTACION

Rango de alimentacién:

10 a32Vc.c.

Consumo tipico (*):

Tipo 1: 0,06 Ah/dia.

Tipo 3: 0,5 Ah/dia.

Numero MMS]
Tension de baterfa (V).
Corriente de baliza (A).
Corriente solar (A).

Estado baliza en modo Dia-Noche.

Fallo en baliza.

Fallo en Racon.

Fuera de posicion.
Baja tension de bateria.
Fallo en el destellador.
Fallo en diodos LED.

Ritmo de destellos incorrecto.
Exceso de consumo de la baliza.

INTERFACES MTA

*Emision cada 3 min, a 12,5W.

E/S Digitales: 3 Entradas para baliza y racon.
Puerto bidireccional RS422 38.400 baud. NMEA 0183.
mm CARACTERISTICAS MODULO MTA Puertos: Puerto entrada 38.400 baud. NMEA 0183.
Puerto USB para configuracién.
Rango de frecuencia: 156,025 a 162,025 MHz.
Potencia de transmisién: |1,2, 5, 12,5W (ajustable).
Nimero de receptores: 2.
NORMAS

Sensibilidad Receptor:

<-107 dBm (Tipo 3).

Frecuencia AIS 1:

161,975 MHz 25 Khz.

Frecuencia AIS 2:

162,025 MHz 25 Khz.

IEC AIS Aids to Navigation.

IALA A-126. Edicién 1.4.

Autodiagnosis:

== TRANSIMISION

Test de potencia de emision
y medicién del ROE.

IEC 62320-2. Edicién 1.

IEC 61162-1/2. Edicion 2.0.

IEC 60945. Edicion 4.

ITU-R M.1371-4. 2010.

Mensajes posibles:

21,6, 8,12, 14, 25, 26.

Transmisidn tipica:

Cada 3 min, programable.

IEC 61108-1.

== CARACTERISTICAS MECANICAS Y AMBIENTALES

Dimensiones:

172 x 128 x 53 mm.

Control: Tipo 1: FATDMA.
Tipo 3: FATDMA, RATDMA.
= GPS
Receptor integrado: |50 canales. IEC 61108-1.
Antena: Activa 35 dB, externa, tipo marino.
Opcional: Glonass.

== VERSIONES

Antenna GPS

MTU AIS-C Tipo 1:

‘ Sélo Emisor.

MTU AIS-C Tipo 3:

‘ Emisor y receptor.

previo aviso.

(‘,)MSM
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Especificaciones sujetas a cambio sin

Peso: 350 g.
Rango de temperatura: -25° a 55°C.
IP 67.

Grado de estanqueidad:

Antena VHF

Tomade
tierra

/—/'7__’

12/24V
Suministro DC

ESQUEMA GENERAL DE CONEXION BALIZA A UNIDAD AIS MTA.

| rAcON
Opcional

=

Luz
Opcional

PC
(Solo configuracion)

%
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Incorpora su propia M
alimentacién solar

El MAK es un kit solar que alberga en su interior
un dispositivo AIS AtoN e incorpora su propia ali-
mentacion solar, formando una unidad compacta
y autbnoma.

Informacion automatica de la
posicion GPS

El dispositivo AIS AtoN proporciona informacion de
modo automatico sobre la posicion GPS de la se-
fial maritima; facilitando la localizacion e identifica-
cion de boyas, balizas y faros sobre la carta nautica
de un buque o una estacién base AlS en tierra.

Ideal para lugares sin sistema de
alimentacion

El Kit Autonomo MAK se instala facilmente en
cualquier estacion de ayuda a la navegacion. Tan
so6lo sera necesaria su fijacion y estara listo para
funcionar. Es ideal para aquellos lugares donde
se requiera instalar un AlS y no se disponga de
sistema de alimentacion.

Nuestra gama de modelos AIS AtoN cumple los
requerimientos IMO, IEC, ITU e IALA.

CARACTERISTICAS

+ ElKit MAK puede albergar cualquiera de nuestros siguientes
dispositivos AIS AtoN: MFAIS, MTA y MTU AIS.

+ Eldispositivo AIS emite datos de identificacion de la ayuda a
la navegacion (AtoN) mediante el Mensaje 21, asi como datos
basicos de estado de funcionamiento.

+ Fabricado segun normas IEC AIS Aids to Navigation, IEC
62320-2, IEC 60945, IEC 61108-1, IEC 61162-1/2, ITU-R
M.1371-4, IALA A-126.

+ Minimo consumo energético (<0,06 Ah/dia, Tipo 1).

+ Disponible en dos versiones:
- MAK-1: Tipo 1, s6lo emisor.
- MAK-3: Tipo 3, emisor-receptor.

+ Capacidad de generacion de ayudas a la navegacion (AtoN)
virtuales y sintéticas, asi como funcidn de repetidor.

+ Configuracion mediante software bajo entorno Windows y
comandos via radio VDL.

+ Generador de alarma de posicidn por rotura de cadena (sélo
en boyas).

+ Software de Centro de Monitoreo y Telecontrol via AIS
disponible.




MAK

i CONTENIDO DEL MENSAJE 21

Numero MMSI / Nombre de la ayuda a la navegacion
Posicion WGS84.

Hora y fecha GPS.

Tipo de ayuda a la navegacion.

Indicador de AtoN: Real, Sintético, Virtual

Alarma de fuera de posicion.

Alarma de fallo de Racon.

Alarma de fallo de baliza

== SENALES DE TELEMANDO (MENSAJE 6)

Ver ficha de catdlogo correspondiente (MTA).

== NORMAS

IEC AIS Aids to Navigation.

IALA A-126. Edicion 1.4

IEC 62320-2. Edicién 1.

IEC 61162-1/2. Edicion 2.0

IEC 60945. Edicion 4.

[TU-R M.1371-4. 2010

Estado baliza en modo Dia-Noche.

IEC 61108-1.

mm CARACTERISTICAS MECANICAS Y AMBIENTALES

mm CARACTERISTICAS MODULO MAK

Poliamida reforzada y polietileno roto-

Rango de frecuencia: 156,025 a 162,025 MHz. Base: moldeado

Potencia de transmisién: |1,2, 5, 12,5W (ajustable).

Nimero de receptores: 2.

< -107 dBm (Tipo 3).
161,975 MHz 25 Khz.
162,025 MHz 25 Khz.

Test de potencia de emision
y medicién del ROE.

Resistencia a vibraciones: | MIL-STD-202G, método 204D (5G).

Sensibilidad Receptor:

Frecuencia AlIS 1: Resistencia a impactos: MIL-STD-202G, método 213B.

Frecuencia AIS 2:

Autodiagnosis:

Grado de estanqueidad: IP 68

Interna de 4 pernos en un diametro de
200 mm / Externa de 4 pernos en un

Fijaciones:
diametro de 465 mm

m= TRANSIMISION

100%. Valvula de compensacion de pre-

Mensajes posibles: ) |
sion para evitar condensaciones

21,6,8,12,14, 25, 26.

Cada 3 min, programable.

Tipo 1: FATDMA.
Tipo 3: FATDMA, RATDMA.

Resistencia a la humedad:

Transmision tipica:

Control:

Rango de temperatura: De -25%° a 55°C

Acero inoxidable.

Tornilleria:

= GPS INTERNO

Receptor integrado: ‘ 50 canales. IEC 61108-1.
[ *
Antena: ‘ Activa 35 dB, interna OPCIONES ()
Estacion meteriologica. 3
Sensor de mareas (on-shore). H D =
GLONASS.
m= MODULOS SOLARES Y BATERIA _
Antena externa o integrada
(Opcional)
Médulos solares: |4 uds. de 7,5W cada uno. : ‘
[ [ [
(*) Otros parametros disponibles ‘ L] 2 L1 <

Bateria: 48 Ah, Led Crystal®, libre de mantenimiento.

Autonomia sin

Hasta 50 dias.
carga solar:

Especificaciones sujetas a cambio sin
previo aviso.

(‘,)MSM

Mediterraneo Sefales Maritimas, S.L. /% +34 96 276 10 22 /= msm@mesemar.com / * www.mesemar.com
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Integracion perfecta

Los circuitos MFAIS son dispositivos AIS AtoN que
se integran en el interior de nuestras balizas de
LEDs.

Informacion automatica de la
posicion GPS

El transpondedor AIS AtoN proporciona informa-
cién de modo automatico sobre la posicion GPS de
la sefial maritima; facilitando la localizacion e iden-
tificacion de boyas, balizas y faros sobre la carta
ndutica de un buque o una estacion base AIS en
tierra.

SRT - MSM
AIS transponder

%
=55
=z
=
=
=]

w
)
=
5
=
é
2
<

»e¢
MM

Minimo consumo energético

Gracias a su minimo consumo energeético, estos
circuitos pueden integrarse en nuestras balizas au-
toalimentadas.

Por su construccion modular, es posible su instala-
cién posteriormente a la adquisicién de una baliza
MSM.

Los MFAIS cumplen los requerimientos IMO, IEC,
ITU e IALA.

CARACTERISTICAS

+ Emision de datos de identificacidn de la ayuda a la navegacion
(AtoN) mediante el Mensaje 21, asi como datos bdsicos de
estado de funcionamiento.

+ Ideal como mddulo de monitoreo y telecontrol en balizas MSM,
proporcionando alarmas y estados mediante el Mensaje 6.

+ Fabricado segun normas IEC AIS Aids to Navigation, IEC 62320-
2,IEC 60945, IEC 61108-1, IEC 61162-1/2, ITU-R M.1371-4, IALA
A-126.

+ Minimo consumo energético (<0,06 Ah/dia, Tipo 1).

- Disponible en dos versiones:
- MFAIS-1: Tipo 1, sélo emisor.
- MFAIS-3: Tipo 3, emisor-receptor.

- Capacidad de generacion de ayudas a la navegacion (AtoN)
virtuales y sintéticas, asi como funcidn de repetidor.

+ Configuracion mediante software bajo entorno Windows y
comandos via radio VDL.

+ Generador de alarma de posicion por rotura de cadena (sdlo en
boyas).

- Software de Centro de Monitoreo y Telecontrol via AlS disponible.




CONTENIDO DEL MENSAJE 21

Numero MMSI / Nombre
Posicion WGS84
Hora y fecha GPS.

de la ayuda a la navegacion

Tipo de ayuda a la navegacion.
Indicador de AtoN: Real, Sintético, Virtual
Alarma de fuera de posicion.

Alarma de fallo de Racon.
Alarma de fallo de baliza.

Estado baliza en modo Dia-Noche

CARACTERISTICAS MECANICAS Y AMBIENTALES

Rango de alimentacién:

10 a32Vc.c.

Consumo tipico (*):

(*) Emisién cada 3 min, a 12.

MFAIS-1: 0,06 Ah/dia.

MFAIS-3: 0,5 Ah/dia.
5w.

CARACTERISTICAS MODULO MFAIS RF

Rango de frecuencia:

156,025 a 162,025 MHz.

Potencia de transmisién:

1,2, 5,12,5W (ajustable).

Nimero de receptores:

2.

SENALES DE ESTADO DE LA BALIZA (MENSAJE 6)

Sensibilidad Receptor:

<-107 dBm (Tipo 3).

Frecuencia AIS 1:

161,975 MHz 25 Khz.

Frecuencia AIS 2:

162,05 MHz 25 Khz.

Autodiagnosis:

TRANSIMISION

Test de potencia de emisiény
medicion del ROE.

Mensajes posibles:

21,6,12,14, 25, 26.

Numero MMSI / Nombre de la ayuda a la navegacion
Tension de baterfa (V)

Corriente de baliza (A).

Corriente solar (A).

Estado baliza en modo Dia-Noche.

SENALES DE ALARMA (MENSAJE 6)

Transmision tipica:

Cada 3 min, programable.

Control:

GPS

Tipo 1: FATDMA.
Tipo 3: FATDMA, RATDMA.

Receptor integrado:

50 canales. IEC 61108-1.

Antena: Activa 35 dB, interna en la baliza.
Opcional: Glonass.
VERSIONES
MFAIS Tipo 1: | S6l0 Emisor.
MFAIS Tipo 3: ‘ Emisor y receptor.
NORMAS

Fallo en baliza.

Fallo en Racon

Fuera de posicion

Baja tension de baterfa.

Fallo en el destellador.

Fallo en diodos LED.

Ritmo de destellos incorrecto.
Exceso de consumo de la baliza

COMANDOS CENTRO DE CONTROL A BALIZA (TIPO 3)
(MENSAUJE 6)

IEC AIS Aids to Navigation.

IALA A-126. Edicion 1.4.

IEC 62320-2. Edicién 1.

IEC 61162-1/2. Edicion 2.0.

IEC 60945. Edicion 4.

ITU-R M.1371-4.

IEC 61108-1.

¢, MSM

Mediterraneo Sefales Maritimas,

S.L. /% +34 96 276 10 22 / = msm@mesemar.com /

Encendido remoto de baliza

Apagado remoto de baliza

Reset general del sistema.

Otras sefales de estado v alarma disponibles bajo pedido.

Especificaciones sujetas a cambio sin
previo aviso.

CE s s o oss 1ALA

www.mesemar.com
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Comunicacién a través de
telefonia mévil GSM

Los circuitos MFGSM son dispositivos de tele-
control pequefios y compactos, que se integran
en el interior de nuestras balizas de LEDs. Incor-
poran el sistema de envio y recepcion de sefiales
de telecontrol a través de mensajes de telefonia
movil GSM.

10 destinatarios configurables

Las sefiales y alarmas son transmitidas hasta 10
destinatarios configurables. Los usuarios pueden
ser teléfonos moviles o centros de telecontrol.
Por ello, el complemento ideal del sistema es el
Centro de Telecontrol GLOBAL NETCOM para
gestion de dicha informacion.

—l
-
>
cic:
—=
~
¢

Facil instalacion

Por su construccion modular, es posible su ins-
talacion posteriormente a la adquisicion de una
baliza de MSM.

CARACTERISTICAS

+ Ideal para monitoreo y telecontrol de balizas MCL y MBL.

+ Transmite la informacion a teléfonos maoviles y a un centro de
control NETCOM: de forma general para todos los usuarios
programados.

+ La programacion se realiza mediante PC y cable RS-232,
utilizando un software de uso libre. También se puede
configurar a distancia desde un ordenador o teléfono mavil.

+ Dispone de modo “Sleep” programable para ahorro de
consumo energético, pero manteniendo el envio de las
sefales en tiempo real.

Datos de posicion y borneo en boyas (incluyendo médulo
MFGPS).

Consumo energético minimo.

BUZON Mg M
GSM-NOVENBER

='ESTADO! 1371211
1201 LAT= 3 o . )
Lméﬁzﬁsgw + Protocolos de comunicacion libres, lo que permite al usuario
Ssps:oa.g utilizar su propio centro de control o usarlos para cualquier
&,’,W Doust DA aplicacion que precise.
04h Rss )
ARGl + Incluye sensor interno de temperatura.

Message
ayer 23:3

+ Dispone de sistema “Vigilantic”.

Enviar



ESPECIFICACIONES TECNICAS

Rango de alimentacién: |De 5,5a35V.

Consumo promedio 10 mA (GSM) 15 mA (GSM+-

diario: GPS).

Rango de Temperatura: |-30°a 60°C.

Médulo GSM/GPRS: 850, 900, 1.800y 1.900 MHz.
Cuatribanda cobertura mundial.

Entradas digitales: 4 optoacopladas.

Salidas digitales: 1 Salida optoacoplada.

Receptor GPS MFGPS: |12 canales.

COSTE DE EXPLOTACION

Coste de mensajes de texto SMS

Sélo informa en casos de alarma o comandos
Limite maximo configurable de mensajes/dia
Cualquier operador en contrato o prepago

Contratos de operador GSM especiales para M2M.

SEGURIDAD

Contrasefias de usuario autorizado
Proteccion de tarjeta SIM con contrasefia
Registro de alertas enviadas

OPCIONES

GPS+Antena

LEDS

Destelladora
MF12

MFGSM

SENALES DE ESTADO DE LA BALIZA

Modulo comunicaciones GPRS.
Modulo MEGPS de localizacion/sincronizacion

Otras sefales de es disponi-
bles bajo pedido.

ydo/alarma y coman

CARACTERISTICAS MODULO MFGSM

Baliza apagada

Rotura del tren de fondeo a traves de posicionamiento
GPS (para boyas)

Lectura de tension de bateria

Lectura de corriente de consumo de LEDs.

Lectura de corriente de carga solar (en Ah acumulados
por dia)

SENALES DE ALARMA

Comunicacion mediante mensajes SMS

Modulo de comunicaciones GSM/GPRS cuatribanda con
antena integrada, para uso a nivel mundial

Envio de estados y alarmas mediante mensajes SMS
\r*tetrro‘gacbm directa desde teléfono movil o centro de
contro

Modulo de comunicaciones independiente del destellador,
para mayor seqguridad y fiabilidad global

Deteccion de alarmas de funcionamiento en la baliza, en e
sistema de alimentacion y de rotura de cadena en boyas
Reprogramable a distancia via SMS, GRPS

Sistema de proteccion mediante contrasefias y usuarios
autorizados

4 entradas digitales configurables por el usuario (detector
de impactos, tamper, intrusion, etc.)

Baliza apagada

Fallo en diodos LED

Rotura de tren de fondeo

Baja tension de bateria

Fallo en el destellador

Fallo de fotocélula

Ritmo de destellos incorrecto
Exceso de consumo de la baliza
Fallo en carga de panel solar

COMANDOS USUARIO
CENTRO DE CONTROL A BALIZA

Peticion de informe de estado general de la baliza

Paso modo Dia-Noche
(cuando esté integrado)

e del sistema
Auto cion de la posicion

Cambio en configuracion de

Especificaciones sujetas a cambio sin

previo aviso.

¢, MSM
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Comunicacion via satélite

Los circuitos MFSAT son dispositivos de telecon-
trol, pequefios y compactos, que se integran en el
interior de nuestras balizas de LEDs. Incorporan el
sistema de envio y recepcion de sefiales de tele-
control a través de comunicacion via satélite.

Ideal para estaciones remotas y
aislada

Es ideal para telecontrol de estaciones remotas y
aisladas, donde no es viable ningun otro sistema
de comunicacion. Si bien, dado su bajo coste de
explotacion, es el sistema de comunicaciones de
mas alta fiabilidad y disponibilidad.

Ideal para linternas
autoalimentadas

Las sefiales y alarmas son transmitidas via correo
electrénico hasta 5 destinatarios configurables.
Los usuarios pueden ser direcciones de correo
electronico o centros de telecontrol. Por ello, el
complemento ideal del sistema es el Centro de Te-
lecontrol GLOBAL NETCOM para gestion de dicha
informacion.

Por su construccion modular, es posible su instala-
cion posteriormente a la adquisicion de una baliza
de MSM.

CARACTERISTICAS

+ Ideal para monitoreo y telecontrol de balizas MCL y MBL.
« Servicio de comunicaciones satélite con cobertura mundial.
+ Maxima fiabilidad y disponibilidad.

+ La programacion se realiza mediante PC y cable RS-232,
utilizando un software. También se puede configurar a
distancia desde un correo electronico.

- Dispone de modo “Sleep” programable para ahorro de
consumo energético, pero manteniendo el envio de las
sefales en tiempo real.

+ Datos de posicidn y borneo en boyas (incluyendo mdédulo
MFGPS).

+ Minimo consumo energético y bajo coste de explotacion.

+ Protocolos de comunicacion libres, lo que permite al usuario
utilizar su propio centro de control o usarlos para cualquier
aplicacion que precise.




ESPECIFICACIONES TECNICAS

Rango de alimentacion:

Consumo promedio
diario:

Rango de Temperatura: |30°a60°C
Mdédulo IRIDIUM:
Entradas externas: 4

Receptor GPS MFGPS: |12 canales

ridium SBD. Bidirecciona

pladas

)

COSTE DE EXPLOTACION

Comunicaciones Satélite IRIDIUM mediante servicio
SBD (tarifa reducida)

Solo informa en casos de alarma o comandos
Limite méximo configurable de mensajes/dia.

OPCIONES

Otros sistemas de comunicacion via satélite disponi-
bles

Modulo MEGPS de localizacion/sincronizacion

Otras sefiales de estado/alarma y comandos disponi-
bles bajo pedido

SENALES DE MONITORIZACION
EN TIEMPO REAL

COMANDOS USUARIO/CENTRO DE CONTROL

Baliza apagada

Rotura del tren de fondeo a través de posicionamiento
GPS (para boyas).

Lectura de tension de bateria

Lectura de corriente de consumo de LEDs.

Lectura de corriente de carga solar (en Ah acumulados
por dia).

ALARMAS EN TIEMPO REAL POR SMS

Peticion de informe de estado general de la baliza

Paso modo Dia-Noche

Reset del destellador

Reset del GPS (cuando esté integrado).

Reset del modem satelite.

Reset general del sistema

Autodeteccion de la posicion

Cambio en configuracion del MFSAT por correo electronico.

CARACTERISTICAS MODULO MFSAT

Baliza apagada.

Fallo en diodos LED.

Rotura de tren de fondeo

Baja tension de bateria

Fallo en el destellador

Fallo de fotocélula

Ritmo de destellos incorrecto.
Exceso de consumo de la baliza
Fallo en carga de panel solar.

¢, MSM
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Comunicacion mediante correos electronicos.

Modulo de comunicaciones independiente del destella-
dor MF12, para mayor seguridad y fiabilidad global

Envio de estados y alarmas mediante e-mails via SBD
Iridium.

Deteccion de alarmas de funcionamiento en la baliza,
en el sistema de alimentacion y de rotura de cadena
en boyas

Reprogramable a distancia via correo electronico
Sistema de proteccion mediante contrasenas

4 entradas digitales configurables por el usuario (de-
tector de impactos, tamper, etc))

Especificaciones sujetas a cambio sin
previo aviso.

é
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Comunicacion a través de
mensajes de radio UHF

Los circuitos MFUHF son dispositivos de telecon-
trol, pequefios y compactos, que se integran en el
interior de nuestras balizas de LEDs. Incorporan el
sistema de envio y recepcion de sefiales de tele-
control a través de mensajes de radio de frecuen-
cia UHF, en banda libre.

Ideal cugndo existe
concentracion elevada de

estaciones remotas

Es ideal cuando hay una concentracion elevada de
estaciones remotas situadas a media distancia,
como por ejemplo canales de acceso a puertos,
bahias, balizamiento fluvial, etc.

Posibilidad de instalacion
posterior

Las sefiales y alarmas son transmitidas al centro
de control. Por ello, el complemento ideal del siste-
ma es el Centro de Telecontrol NETCOM para ges-
tion de dicha informacion.

Por su construccion modular, es posible su instala-
cion posteriormente a la adquisicion de una baliza
de MSM.

CARACTERISTICAS

+ Ideal para monitoreo y telecontrol de balizas MCL y MBL..

N

1»;) + Comunicacion por radio banda libre ICM a un centro de control.
RADIO

+ Datos de posicion y borneo en boyas (incluyendo mddulo
<<<( )>>> MFGPS).
+ La programacion se realiza mediante PC y cable RS-232,
utilizando un software de uso libre. También se puede configurar
a distancia por radio.

+ Dispone de modo “Sleep” programable para ahorro de consumo
energeético, pero manteniendo el envio de las sefiales en tiempo

i 4 real.

+ Sin coste de explotacion.

=

l + Consumo energetico minimo.
ﬁ + Protocolos de comunicacion libres, lo que permite al usuario
\ c utilizar su propio centro de control o usarlos para cualquier

aplicacion que precise.
+ Dispone de sistema “Vigilantic”.

iw + Su complemento ideal es el Centro de Telecontrol GLOBAL
NETCOM.



ESPECIFICACIONES TECNICAS

Rango de alimentacién: |De 55 a 35V.

Consumo promedio

qonst 12 mA (RADIO) 17 mA (RADIO+GPS)

Rango de Temperatura: |-30° a 60°C.

Frecuencia UHF: RADIO-ICM 868,10 a 869,65 MHz

Potencia emisién: De 10 a 500 mW, ajustable

Sensibilidad: -105 dBm

Funcién repetidor: Hasta 16 saltos radio. MESH.

Receptor GPS MFGPS: 12 canales

COSTE DE EXPLOTACION

Sin coste de explotacion.
Radio en banda libre, sin contrato de canales.
Solo informa en caso de alarma o comandos

Limite maximo configurable de mensajes/dia

OPCIONES

COMANDOS USUARIO/CENTRO DE CONTROL

Otros moédems disponibles a otras frecuencias
Modulo MFGPS de localizacion/sincronizacion

Otras sefiales de estado/alarma y comandos disponi-
bles bajo pedido

SENALES DE MONITORIZACION
EN TIEMPO REAL

Baliza apagada.

Rotura del tren de fondeo a través de posicionamiento

GPS (para boyas).

Lectura de tension de bateria

Lectura de corriente de consumo de LEDs
ectura de corriente de

carga solar (en Ah acumulados
por dia)

ALARMAS EN TIEMPO REAL POR SMS

Baliza apagada

Fallo en diodos LED
Rotura de tren de fondeo.
Baja tension de bateria
Fallo en el des
Fallo de fotocélula

Ritmo de destellos incorrecto
Exceso de consumo de la baliza

ellador.

Fallo en carga de panel solar.

Especificaciones sujetas a cambio sin
previo aviso.

¢, MSM

Mediterraneo Sefales Maritimas, S.L. /% +34 96 276 10 22 /== msm@mesemar.com /

Peticion de informe de estado general de la baliza.
Paso modo Dia-Noche

Reset del destellador

Reset del GPS (cuando esté integrado)
Autodeteccidn de la posicion

Reconocimiento de alarmas por usuarios

CARACTERISTICAS MODULO MFUHF

Comunicacion mediante mensajes radio codificados.

Maodulo de comunicaciones independiente del destellador MF12,
para mayor seguridad vy fiabilidad global

Envio de estados y alarmas mediante mensajes radio codificados.
Deteccion de alarmas de funcionamiento en la baliza, en el siste-
ma de alimentacion y de rotura de cadena en boyas
Reprogramable a distancia via radio

Sistema de proteccion mediante contrasefias y usuarios autoriza
dos

4 entradas digitales configurables por el usuario (detector de
impactos, tamper, etc)

Autoconfiguracion de la red de radio mediante protocolo MESH

www.mesemar.com
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Dispositivo con doble
funcionalidad

El modulo de localizacion y sincronizacion MFGPS
es un dispositivo con doble funcionalidad. Por un
lado, se utiliza para determinar el posicionamien-
to de una boya y, por otro lado, para establecer la
sincronizacion entre balizas mediante un receptor
GPS de 12 canales.

Compatible con otras marcas de
balizas

Aunque esta especialmente disefiado para comu-
nicarse con un destellador MF12, permite estable-
cer sincronizacion con balizas de otros fabricantes;
pues se puede ajustar el momento de sincroniza-
cioén con el software de programacion.

MF GPS
MSM

Ideal para lugares sin sistema de
alimentacion

La segunda funcion del MFGPS es la de vigilar la
posicion de la ayuda a la navegacion, de tal mane-
ra que, si se instala en una boya, se puede progra-
mar el radio de borneo maximo; provocando una
alarma en caso de que la boya sobrepase el limite
establecido.

CARACTERISTICAS

+ Mddulo de recepcion de satélites GPS de 12 canales y alta
sensibilidad con antena integrada.

+ Permite la sincronizacion del destello entre balizas MSM y de
otros fabricantes.

+ Dispone de modo “Sleep” programable para ahorro de
consumo energetico.

+ La deteccion de la posicion de fondeo se realiza de modo
automadtico, no precisando una configuracion manual de las
coordenadas.

+ Protocolos de comunicacion libres, lo que permite al usuario
utilizar su propio centro de control o usarlos para cualquier
aplicacion que precise.

« Alarma de rotura del tren de fondeo a través de
posicionamiento GPS (para boyas).

+ Radio de borneo configurable.
+ Programacion mediante PC.




MFGPS

mm CARACTERISTICAS MODULO MFGPS

Informacion de la posicion de la boya en tiempo real
WGS84, incluyendo radio de borneo en metros.

Permite la sincronizacion del destello entre balizas, con po-
sibilidad de luces secuenciales y barridas mediante offsets
programables.

Hora y fecha segun sefial satélites GPS, con correccion
automatica segun la zona horaria.

Deteccion de alarma de rotura de cadena en boyas

Auto-deteccion inicial de las coordenadas de la posicion de
la boya en el momento de la instalacion.

Maodulo de recepcion de satélites GPS de 12 canales y alta
sensibilidad, con antena integrada

mm ESPECIFICACIONES TECNICAS

Voltaje: De 4a32Vc.c.
Consum_o 5mA.
promedio:

PC (hiperterminal). ‘
Programacion: A distancia via GSM, radio o correo
electrénico, segun comunicacion

Sincronizacion o localizacion mas

Modos de trabajo: | gircronizacion.

Receptor GPS: 12 canales, con antena integrada.

Formato posicién: |WGS 84,

Precision
sincronizacioén:

2 ms.

Especificaciones sujetas a cambio sin
previo aviso.

(‘))MSM
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Comunicacion via satélite

La Unidad de Telemando MTU es un dispositivo
universal, capaz de enviar sefiales de estados y
alarmas procedentes de cualquier tipo de baliza, gi-
ratoria o destelladora, sin necesidad de instalacion
de sensores adicionales ni modificacion interna.
También se puede realizar telemando sobre la bali-
za o periféricos. El sistema de envio y recepcion de
sefiales de telecontrol se realiza a través sefiales
SMS, GPRS, IRIDIUM o radio.

Ideal para estaciones remotas y
aislada

Los usuarios pueden ser teléfonos moviles, direc-
ciones de correo electronico o centros de telecon-
trol. Las sefiales y alarmas pueden ser transmitidas
hasta 10 destinatarios configurables, dependiendo
del modo de comunicacion.

Ideal para lugares sin sistema de
alimentacion

Por ello, el complemento ideal del sistema es el
Centro de Telecontrol GLOBAL NETCOM para ges-
tion de dicha informacion.

CARACTERISTICAS

« Modulos de comunicaciones via GSM/GPRS, radio o modulo
de comunicaciones satélite bidireccional via IRIDIUM.

i

+ Conectores de alimentacion y control de conexionado rapido.
+ Envio de estados y alarmas.
+ Programable a distancia.

+ Sistema de proteccion mediante contrasenas y usuarios
autorizados.

+ Capacidad de recibir comandos para test de baliza.

+ Deteccion de alarmas de funcionamiento en la baliza, en el
sistema de alimentacion y de rotura de cadena en boyas.

SOLAR

BALIZA + Bajo coste de explotacion.

+ Disponible en dos versiones:

- Con lectura de carga solar hasta 15 A.
- Con lectura de carga solar hasta 100 A (mediante sensor
externo).

+ Su complemento ideal es el Centro de Telecontrol GLOBAL
NETCOM.




COMUNICADOR DE ALARMAS

MTU 100 MTU 200

MTU 300

Comunicacién via GSM/GPRS.

Comunicacién via IRIDIUM.

Comunicacién via RADIO UHF.

Hasta 10 destinatarios diferentes configurables,
con envio simultaneo o por orden de agenda.

Hasta 5 destinatarios diferentes configura-
bles via e-mail, con envio simultaneo.

El coordinador transmite al centro de con-
trol y éste distribuye a los destinatarios.

Circuito controlado por microprocesador.

Sistema de proteccién mediante contrasefas y usuarios autorizados.

Comandos de test de baliza.

Auto-deteccidn inicial de las coordenadas de la posicién de la boya en la instalacion.

Deteccidon de fallo de corriente de consumo.

Deteccidon de fallos en el sistema de alimentacion.

; 121
DATOS TECNICOS
MTU 200 MTU 300
Rango de alimentacién: 10 & 35V
BATERIA
[ SR S ANTENA
Consumo en reposo: 5 5mA mA "c: ﬂ]:l
Consumo promedio: 15 mA 22 mA 20 mA e | 7 GPs
BALIZA

Potencia emisién: 10 mW a 500 mw
Grado de estanqueidad: P66 IP 66 | ||E E'l
Rango de frecuencias: MHz 1.542,60 MHz S;’)F 10 ¢
Formato mensajes: @

ESPECIFICACIONES GPS

Recepcion de satelites GPS de 12 canales y alta sensibilidad

s

Informacion de la posicion de la boya en tiempo real WGS84, incluyendo
radio de borneo méaximo permitido

Unidad con antena integrada o externa.

Hora y fecha segun sefial satélites GPS y autoajuste de la zona horaria

Auto-deteccion inicial de las coordenads
momento de la instalacion

de la posicion de la boya en el

SENALES MTU 100/200/300

Baliza apagada.
Alarma de fallo en diodos LED

Rotura del tren de fondeo a través de posicionamiento GPS (para boyas)
Alarma de baja tension de bateria

Alarma de exceso de consumo de la baliza

Alarma de fallo en carga de panel solar.

Velocidad de rotacion en rpm.

Lectura de tension de bateria

Lectura de corriente consumida en la baliza

Lectura de corriente de carga solar (en Ah acumulados por dia)

4 entradas y 3 salidas digitales optoacopladas libres, configurables por e
usuario
Temperatura interna

¢, MSM
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OPCIONES

Otras frecuencias de radio

Otros sistemas de comunicacion via satélite

Sensores externos de intrusion, incendio e impactos

Especificaciones sujetas a cambio sin
previo aviso.
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Unidad remota universal g—— —
La Unidad Remota MRF es universal y ha sido dise- | |
Alada para el telecontrol de equipos de sefalizacion E D
maritima, especialmente para monitorear faros y

balizas de gran alcance.

Multiples entradas y salidas

Dispone de mdltiples entradas y salidas digitales
y analdgicas optoacopladas, las cuales, a través
del software de configuracion, pueden ser tempo-
rizadas y ajustadas a diferentes niveles; asi como
también se puede configurar la logica de cada
una de ellas, pudiendo ser adaptada facilmente a
cualquier sistema de control instalado en un faro
o baliza.

Protocolo de comunicacioén libre

La unidad utiliza diferentes mdédems de comunica-
cion, dependiendo de la via seleccionada: GSM, radio,
AlS, satélite, linea IP, microondas, fibra dptica, etc.

Aunque su complemento ideal es el Centro de Con-
trol NETCOM, el protocolo de comunicacion que
emplea es libre, de tal manera que es muy sencillo
enviar la informacion a cualquier plataforma que ya
se disponga.

CARACTERISTICAS

+ Compatible con faros y balizas giratorios y destelladores, de
lamparas y LED.

+ Monitorizacion de sistemas de alimentacion solar, grupos
electrogenos, etc.

+ Medicion directa de la corriente de carga solar de hasta 15 A,
0 hasta 100 A con sensores Hall externos.

Deteccion de alarma de rotacion de faros giratorios mediante
sensor de rotacion magnético.

« Alimentacion de 12 6 24V c.c.

+ Entradas analdgicas por tension o corriente, con deteccion
de umbrales de alarma configurables. Medicidn de corriente
hasta 100A.

Disponibilidad de modulos opcionales para GPS, DGPS.

+ Software de configuracion y test para PC, y programacion a
distancia.

+ Proteccion contra inversion de polaridad y contra sobrecargas
atmosféricas.

+ Funcion “Sleep” programable para optimizacion del consumo.

+ Posibilidad de comunicaciones redundantes con varios
mddems y diferentes tecnologias.




MRF

m=  ESPECIFICACIONES TECNICAS

Alimentacién: 12 624V c.c.
Consumo promedio diario: 25 mA
Bateria interna: 12V-12 Ah.
Rango de Temperatura: -30° a 60°C
Grado de estanqueidad: P65

Dimensiones:

== TIPO DE COMUNICACIONES (SEGUN MODEM).

530x430x200 mm

GSM: SMS/GPRS (850, 900, 1800, 1900 Mhz).
Radio: UHF 869 Mhz 0 330 a 473 Mhz

VHF 135 a 174 Mhz 0 218 a 238 Mhz
Satélite: Mensajes e-mail (Iridium/Inmarsat)
AlS: Mensajes 6y 8 (161,972 a 162,025 Mhz)
ADSL: Conexion IP fija.

Microondas:

Enlace IP (Wifi o Wimax)

Fibra éptica: Enlace IP conversor serie
*Otras frecuencias y tipos de comunicacion disponi-
bles.
ENTRADAS / SALIDAS

MTF 800 | MTF 900
Entradas digitales optoacopladas: 4 16
Salidas digitales optoacopladas: 3 9
Entradas analégicas V/I: 3 7
Salidas de potencia: 1(8A)
Sensor corriente interno: 5A 15A
Sensor corriente solar externo: T(100A) 6(100A)
Puertos RS-232: 2 6
Puertos RS-485: 1

PARAMETROS CONFIGURABLES (SOFTWARE DE
== PROGRAMACION)

Temporizacion de entradas vy salidas

Inversion de la logica

Visualizacion de estado de cada entrada/salida

Ajuste de umbrales de alarmas y estados

Lectura de valores analogicos.

Tipo de comunicaciones y parametros

Cambio de contrasefia e identificador de red.

Asociacion entradas y salidas a estados y alarmas

previo aviso.
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Especificaciones sujetas a cambio sin
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mm OPCIONES

Comunicaciones redundantes (MTF 900)
Receptor GPS/DGPS

Conexion sensores meteoroldgicos, oceanograficos y medioam-
bientales

Mdédulo de expansion de entradas y salidas adicionales

é
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Control sencillo de estaciones
remotas

El NETCOM es un multicentro de control que per-
mite de un modo sencillo obtener e interactuar
sobre las estaciones remotas instaladas en faros,
boyas y balizas, mostrando la informacion de un
modo claro en una pantalla de ordenador.

Admite todo tipo de
comunicaciones

Este centro de control puede estar ubicado en un
servidor en las instalaciones del cliente si asi se
desea, 0 en un servidor general de uso compartido
por varios clientes.

Admite todo tipo de comunicaciones: GSM, radio,
satélite, ADSL, microondas, fibra dptica, AlS, etc.

Necesaria conexion internet

Gracias a su disefio basado en el concepto WEB,
el cliente solo precisa de un punto de conexion
a Internet para monitorizar su sistema de baliza-
miento.

CARACTERISTICAS

+ El Software de gestion del centro de control ha sido disefiado
de tal forma que el usuario final pueda mantener o crear
nuevas estaciones remotas y modificar las existentes.

+ Manejo sencillo e intuitivo. Permite de modo rapido obtener
informacion e interactuar sobre los equipos monitorizados.

N Radio
Balizas Recursos i Aplicacion Telecontrol
Estaciones Remotas GSM médems, GSM, NETCOM

coprdnadores ! - El sistema permite el almacenamiento en bases de datos tipo
—-—

|

ORACLE, MySQL, SQL SERVER u otros.

IP (GPRS, ADSL)
—_—

A Satélite (Iridium)
\ J

Otros
—_—

+ Cuenta con histdricos configurables por el usuario, siendo
posible la obtencién de informes.

< mRmRmREREREED>

<np

(" semidor )
WEB
‘ S LULTITTTTTTIT) =) Qg + Ha sido disefiado para interactuar con una Estacidn Base AlS,

HHTP

‘7 wysaL pudiendo generar sefales virtuales o sintéticas.

- La flexibilidad de su estructura permite hacer personalizaciones
a medida del cliente.



NETCOM

== HARDWARE

PC/Servidor (requisitos minimos): | Unidad Concentradora:

Procesador Intel Xeon

Ubuntu Linux Server 18.04 LTS Configurable en funcion de los

2 uds. disco duro 500GB (RAIDT, requisitos y tipos de comuni-

Uno en espejo del otro para cacion empleados, GSM, radio, .
asequrar la disponibilidad de la satélite, ADSL, microondas, Fig. 1
nformacion). fibra Optica, AlS, etc.

4 GB de memoria RAM

mm SOFTWARE

Programa de comunicaciones con el Concentrador de mensajes

Controlador Base de Datos.

Aplicacion WEB para acceso en red

Mapa GIS de la zona (carta electrénica con posicionamiento dina-

mico)

Pantallas individualizadas para cada Estacion Remota

= PANTALLAS DEL SISTEMA

Arranque inicial del sistema.

Configuracion de estaciones remotas

Validacién de usuario.

Configuracion general del sistema

Pantalla general del sistema.

Alarmas activas totales

Pantallas individualizadas (Estaciones Remotas).

mm  PANTALLA GENERAL (FIG.1)

Historicos de informes de alarmas y estados

PANTALLA INDIVIDUALIZADA (ESTACION REMOTA)
mm (FIG.2)

Permite el acceso a toda la aplicacion

Formada principalmente por un mapa GIS de la zona, en
formato electronico.

Todas las estaciones remotas localizadas en base a los
ultimos datos GPS recibidos:

- Bandera verde: Baliza en funcionamiento correcto

- Bandera amarilla: Alarma de bajo nivel, la baliza sigue
operativa.

- Bandera roja: Alarma general, baliza apagada.

Especificaciones sujetas a cambio sin
previo aviso.
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Piloto de estado de la sefial luminosa (verde,
amarillo o rojo)

Estado de la baliza (encendida /apagada)
Lectura de tension de bateria

Lectura de corriente de consumo de Leds
Caracteristica de la sefial correcta

Indicadores

Otros valores libres configurados
Fallo en diodos LED.
Baja tension de bateria

Fallo en el destellador
Alarmas Exceso de consumo de la baliza

Fallo en carga de panel solar

Rotura del tren de fondeo (para boyas, a través
de posicionamiento GPS)

Encendido/apagado
Comandos Peticion de informe general de estado
Reset general de la baliza

« Q@0 @
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Ideal para plataformas fuera costa

El circuito de monitorizacion MMBO02 es un dispo-
sitivo universal especialmente disefiado para moni-
torizar equipos de ayudas a la navegacion, en parti-
cular faros y balizas. Dada su versatilidad, es Ideal
para plataformas fuera costa, puesto que todas las
ayudas a la navegacion pueden estar controladas
por él.

Dispone de 6 puertos serie RS-232

Ademas de monitorizar una baliza, realiza funcio-
nes de adecuacion al protocolo estandar IEC, para
conectarse a una unidad AIS AtoN.

Dispone de 6 puertos serie RS-232 para adquisi-
cion de datos, interconexién con otros equipos y
programacion. Asimismo, esta unidad puede uti-
lizar cualquier via de comunicacion (GSM-GPRS,
radio, satélite, banda ancha IP, tecnologia microon-
das, fibra Optica, etc.). Adicionalmente, incluye un
puerto serie RS-485 para la conexion de cualquier
tipo de sensor, analdgico o digital, y asi obtener da-
tos meteoroldgicos y oceanograficos.

Bajo consumo energético

En su disefio se ha tenido especial atencion en el
bajo consumo energético, para su uso en sistemas
de alimentacion solar.

CARACTERISTICAS

+ Multiples entradas y salidas, digitales y analdgicas.

+ Equipo controlado mediante procesador de ultima generacidn,
con tecnologia CMOS de 32 bits, que permite la transmision
de datos en tiempo real.

+ Memoria E2PROM para almacenamiento de todos los
pardmetros de configuracion.

+ Senales de entrada y salida protegidas mediante conector
optoacoplado.

+ Dispone de 6 puertos serie RS-232 y 1 puerto serie RS-485.
+ Consumo medio diario de 25mA a 12V.

+ Dispone de modo “Sleep”, programable para ahorro de
consumo energetico.

- Software de programacion para PC, mediante el cual se
pueden editar tiempos y parametros.

- Elfirmware puede ser actualizado in situ.

+ Protegido contra inversion de polaridad y descargas
atmosféricas.

- Montaje en un soporte con fijacion a carril, permitiendo una
facil y rapida sustitucion.




ESPECIFICACIONES TECNICAS

Rango de alimentacién: | De 10 a 36V ¢

Consumo promedio

P 25mA (12V)
diario: N /

a 60°C

Rango de Temperatura: | De -30°

Cropro CMOS 32

Unidad Control: E\’<

Almacenamiento de

datos. Viemoria E2ZPROM

Fijaciones: Soporte con fijacion a carril

ENTRADAS Y SALIDAS

OPCIONES

Sensor de ¢

Modulo de GPS y DGPS (MFGPS)
Modem GSM (MFGSM), VHF, UHF (MFUHF),

ADSL

Transpondedor AIS (MTU AIS)

Modulo MMB-E de expansion de Entradas/Salidas

Sensores
1sores

Met Oceanograficos (pos

PUERTOS DE COMUNICACIONES

orriente HTP50 hasta 50A en c.c

E

ibilidad de incluir

Aarrma - . 2 Puertos RS-232 para conexion de mo-
Entradas . ")r;‘i[le\’)ﬁf‘@’ AlS: dem o unida
digitales: T .
7 Puerto RS-232 para programacion
PC: e PC
diante P(
Salidas digi- jn 10A nara .
( 0A, para 1 Puerto RS-232 para senso
tales: om METEO: dems
o DGPS: 7 Puerto RS-232 para modulo DGPS
8 Entradas e
Entradas 0-100mA Mm a \ para modem ra
Analégicas: Sensor de corrie RS-485:
nalmente hasta 50A) 30115 " g
32-TTS para destellado
AUX: ms IDCT0
191
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Especificaciones sujetas a cambio sin
previo aviso.
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Opera en la banda VHF

La Estacion Base AIS MTA300 es un sistema mari-
timo que opera en la banda VHF, disefiada especial-
mente para la vigilancia, monitorizacion y control
del tréfico maritimo en los puertos y zonas coste-
ras.

La MTA 300 favorece una navegacion segura de
los navios, ayuda a proteger el medio ambiente
marino y sirve de soporte para el software de con-
trol de trafico maritimo VTS NET. Ademas, su efi-
caz tratamiento de la informacion AIS contribuye
significativamente en la seguridad de los puertos e
instalaciones fuera costa.

Independiente o en red de
trabajo AlS

Facilmente configurable segun las necesidades es-
pecificas del cliente, la Estacion Base AIS de MSM
puede funcionar tanto como una solucién indepen-
diente, como en una red de trabajo AlS.

0 Als BASE ST ATION

MTA 30

Gestiona maltiples informes

Permite gestionar multiples informes (identifica-
cion, posicién, rumbo, velocidad desarrollada,etc)
y con una frecuencia de actualizacion elevada, ba-
sado en la tecnologia SOTDMA (Self Organization
Time Division Multiple Access).

Cumple con la ultima Recomendacion de IALA so-
bre AIS (Recomendacion A-124), IEC e ITU.

CARACTERISTICAS

« Identificacion automatica de buques (Nombre, nimero IMO,
MMSI y sefal distintiva).

* Proporciona todas las funciones necesarias para la vigilancia
completa de trafico maritimo.

+ Recepcion de mensajes tales como coordenadas, rumbo,
velocidad, direccion, eslora del buque, tipo de buque, plan de
ruta, existencia de carga peligrosa,etc.

Recepcion de datos estaticos y dinamicos, asi como mensajes
binarios.

+ Recepcion y transmision de mensajes de texto relativos a la
seguridad maritima.

+ Recepcion de correcciones diferenciales GNSS (GPS) desde la
estacion de referencia GNSS o enlace de datos de la radiobaliza
y transmision de éstos mediante el canal AlS.

+ Bajo consumo de energia y fuentes de energia alternativa
que limitan drasticamente la necesidad de inversiones en
infraestructura.

+ Puede ser equipado con doble antena Tx/Rx.

- Asignacion de los modos operativos adecuados a las
estaciones de buque, que incluye la asignacion de regiones,
frecuencias, potencia de radiacion, ranuras, intervalos de envio
de informes y ndmero de informe.

+ Posibilidad de generar AIS AtoN virtuales o sintéticos (hasta 20).




MTA300

mm= ESPECIFICACIONES TECNICAS

Voltaje de entrada:

100-240V c.a, 50,60 Hzy 7 0 +24V cc

m=  INTERFACES

Antena VHF (Tx/Rx combinada):

Hembra N, 50 Ohm.

Consumo:

En reposo 15W, Nominal 25W, Max. 40W.

Antena VHF (Tx y Rx separada):

Opcional: hembra N, 50 Ohm.

ia de salida del Antena GPS: Hembra TNC, 50 Ohm.

Potencia de salida de 12,5W/TW, 50 Ohm en carga
transmisor (ajustable):
Sensibilidad del receptor B
20% MER: S ordEm == NORMAS
Nu de ti i : 25 kHz.

umero de transmisores IALA Recomendacién A-124. || TU-R M. 13/1-4.
Protocolo: TDMA (AIS). IEC 62320-1. ITU-R M.1084-4.

- R&TTE Directiva 1999/5/EC.
Rango de frecuencia: 9600 bps (AIS) 71200 bps (DSC). IEC 62520-2. o
IEC 61993-2. EN 60950.
Modulacién: GMSK (AIS)/ FSK (DSC). IEC 61162-1,2. IPC-A-610 (fabricacion).
156.025 MHz-162.025 MHz. IEC 61108-1. RTCA/DO-178B (SW desarrollo).

Frecuencias:

Canales por defecto:

878 (161.975 MHz).
888 (162.025 MHz
70 (156.525 MHz).

GPS:

L1, 16 canales paralelos.

Soporte DGNSS:

= VTS NET

NMEA via Ethernet RJ 45

= OPCIONES

Estacion base repetidora.
Estacion base limitada
Estacion base AtoN

La aplicacion VTS NET tiene como funcion principal la visualizacion en
un mapa de las estaciones equipadas con transpondedores AlS (ayudas
a la navegacion, embarcaciones, etc).

Para ello, precisa de la interaccion con Estaciones Base AlS con los que
intercambiar los mensajes AlS recibidos de los distintos transpondedo-
res y poder generar AlS AtoN virtuales o enviar mensajes a los navios

La visualizacion de los distintos blancos AlS tiene lugar en un mapa con
varias capas cartograficas para representar la tierra (Google Earth) v el
mar (Cartas Nauticas Electronicas), haciendo que su interfaz sea muy
grafica e intuitiva.

LIDAA®XE oot

| |SgeL; Name: LBERTAD 1
MMSI: 735057546
pe: Dangerous
Destination: LA LIBERT
@ ETA 2210172015 08:00
[ Call Sign: HC5004
IMO: 7003403
Status: Under way using engine
5060
€oG:64°
ue Heading: lot availabe
imensions: 103m long, 11m wide
tude: 21965
" Longitude: 808942
Processed: 20150212 04:3217

nnnnnnnnnnn

== FUNCIONES Y MENUS DISPONIBLES DEL VTS NET

Leyenda de blancos y filtros. | Gestion de AIS AtoN.

Medidas sobre el mapa. Estaciones Base AlS.

Zonas. Mensajeria.

Reglas. Reproduccion de historicos.

Alarmas y alarmas activas. Configuracion general.

Vistas.

swearrs  ncesss

smess  HosseO

Google

Especificaciones sujetas a cambio sin
previo aviso.
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Monitorizacién de embarcaciones

VTSNet es la solucion de MSM para la monitori-
zacion de embarcaciones para cualquier organi-
zacion que tenga la necesidad de monitorizar el
trafico maritimo en sus aguas.

Visualiza y realiza seguimiento
de todas las embarcaciones

VTSNet proporciona un completo interface AIS
que incluye la posibilidad de visualizar y realizar el
seguimiento de todas las embarcaciones, mostrar
informacion especifica sobre los barcos, enviar y
recibir mensajes de texto relacionados con la segu-
ridad y monitorizar Ayudas a la Navegacion (AtoN)
reales y virtuales.

VTSNet es totalmente configurable y puede ser
utilizado de varias formas para satisfacer las ne-
cesidades en seguridad de cualquier organizacion.

|deal para operaciones de
seguridad y monitorizacion

VTSNet es ideal para operaciones de seguridad y
monitorizacién de embarcaciones puesto que in-
cluye prestaciones como la configuracion de zonas
y el establecimiento de alarmas de entrada y salida,
filtrado de buques de interés, etc. Los operadores
pueden también reproducir datos almacenados se-
leccionando la fecha y hora iniciales y finales.

CARACTERISTICAS

Aplicacion basada en WEB.

+ Monitorizacion e identificacion de buques u otros objetos de

navegacion.

« Identificacidn y adquisicion manual y automatica de blancos.

- Configuracion de zonas poligonales, circulares y lineas de

paso.

- Establecimiento de reglas asociadas a zonas de exclusidn,

inclusion o cruce de lineas de paso.

+ Filtrado de blancos basado en n® MMSI, n° IMO, nombre,

velocidad, calado, etc.

+ Soporta mensajes de texto relacionados con la seguridad

tanto dirigidos como broadcast 12 6 14).

+ Configuracion de alarmas de gestidn incluyendo alarmas

tanto de sensores como de navegacion.

+ Presentacion de datos dindmicos y estaticos AlS.

Monitorizacion de AIS AtoN reales y creacion de AlS AtoN
virtuales y sintéticos.

Posibilidad de registrar y reproducir datos almacenados para
propdsitos administrativos y analisis de incidencias.

Creacion de vistas predefinidas por el usuario.

SOFTWARE DE VISUALIZACION Y GESTION AIS




VTS Net

mm VTS Net

La aplicacion VTS NET tiene como funcion principal la
visualizacion en un mapa de las estaciones equipadas
con transpondedores AIS (ayudas a la navegacion, em-
barcaciones, etc).

Para ello, precisa de la interaccion con Estaciones Base
AIS con los que intercambiar los mensajes AlIS recibidos
de los distintos transpondedores y poder generar AlS
AtoN virtuales o enviar mensajes a los navios.

La visualizacion de los distintos blancos AlS tiene lugar
en un mapa con varias capas cartograficas para repre-
sentar la tierra (Google Earth) y el mar (Cartas Néuticas
Electronicas), haciendo que su interfaz sea muy grafica
e intuitiva.

= PRESTACIONES DEL VTS NET

Aplicacion basada en WEB.

Monitorizacion e identificacion de bugues u otros obje-
tos de navegacion.

Asegura la eficiencia del transito.

Dispositivos de prevencion de colisiones.
Adguisicién manual y automatica de blancos
Identificacion manual y automatica de blancos.

Asistencia en busqueda y rescate, asi como en las activi-
dades de los guardacostas

Soporta multiples conexiones |P con Estaciones Base y
Receptores AIS.

Configurables distintos niveles de detalle en la visualiza-
cion de las cartas nauticas.

Creacion de vistas predefinidas por usuario.

Configuracion de zonas poligonales, circulares vy lineas
de paso.

Establecimiento de reglas asociadas a zonas de exclu-
sion, inclusion o cruce de lineas de paso.

Filtrado de blancos basado en n® MMSI, n°® IMO, nombre,
velocidad, calado, etc.

Soporta mensajes de texto relacionados con la seguri-
dad tanto dirigidos como broadcast 12 6 14).

Configuracion de alarmas de gestion incluyendo alarmas
tanto de sensores como de navegacion.

Presentacion de datos dinamicos y estaticos AlS.
Monitorizacion de AIS AtoN reales.
Creacion de AIS AtoN virtuales y sintéticos.

Posibilidad de registrar y reproducir datos almacenados
para propositos administrativos y analisis de incidencias.

Proteccion del medio ambiente.
Integracion del seguimiento a través del Radar y el AIS.
Integracion del seguimiento multi-radar.

(‘,)MSM

mm  OPCIONES

Posibilidad de integracion con los sistemas ya exis-

tentes del puerto.

Deteccion de actividad ilegal (terrorismo, pirateria,

inmigracion, pesca ilegal,..).

Apoyo y control del radar, AIS, CCTV, Meteo e Hidro

sensores.

Integracion v filtro de los datos multi-AlS.

Transmisién y recepcion de telegramas de texto AlS.

previo aviso.
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